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OpauBep MmoTopa Ha 43A BTS7960 misi Arduino

C moMoIIbi0 JAaHHOTO [IpaiBepa MOXKHO YIPaBJISATh CKOPOCThIO IBUTATES, HAllpaBIeHHEM €T0
IBUXKEHUS, BEIIIOJTHSATh TOPMOKEHNE ¥ KOHTPOJIMPOBATh HATPY3Ky KOTOPYIO MCIIEITEIBAET JBUTATEID.

IpauBep Mmotopa BTS7960 — mo3BosnsieT ynpaBisiTh OGHUM KOJUJIEKTOPHLIM [IBUTraTeIeM
pacCcuynTaHHLIM Ha HaIpsKeHUe oT 5,5 o 27,5 B mocTosHHOro ToKa g0 43 A. Ho Tak KaK KIeMMHUK
yCTaHOBJIEHHHIN Ha IIJlaTe He PacCYMTaH Ha TaKWe TOKHU, TO [JIS NOJTOBpeMeHHON paboTh
PEKOMeHyeTCs UCIO0JIb30BaTh ABUTATEIN C TOKOM moTpebnenus mo 10 A.

XapaKTepHuCTHKH:

e HanpsikeHre nUTaHUS OBUTATEN: OT 5,5 00 27,5 B OCTOAHHOr0 TOKa (BHE yKa3aHHOTO
Iualna30Ha JpaiBep MepeueT B PeXKUM 3allUTH).

e HanpsikeHVe NUTaHUSA JIOTUKU: 5 B IOCTOSSHHOTO TOKA.

e MakcHUMaJbHO OOMYCTUMBI TOK MOTOpa: 43 A (KpaTKOBPEMEHHO).

e MakcuMasbHO OONMYCTUMEL TOK MOoTOpa: 10 A (DONroBpeMeHHO).

e MakcumasnbHadg yactoTa [IIMM Ha ynpaBisiomux BeBogax: 25 K1

e HamnpsikeHue JIOTUYECKUX YPOBHEH Ha YIIPaBJIMIOLIUX BeBo#ax: 3,3 unu 5 B

IMogxnouenue
Ha3HaueHue BLIBOJOB

- «M+» 1 «M-» - BEIXOObI [AJ151 IOAK/II0YEHUS MOTOPa.
«M-» Brixoqn neBoro mieua H-mocta (uun U3).

«M+» Brixop npaBoro mineda H-mocta (uum U2).

- «S+» u «S-» - [IuTaHue MoTOpA.

- «Vce» u «GND» - [IuTaHue JTOTUKH.



- «L IS» - Beixop cocTosiHuA J1eBoro mueda H-mocta (uun U3).

BriBop siBisieTcst yraroM omrmOKy (€CITM OHa €CTh), MHa4e C 9TOr0 BHIXOJAa MOXKHO CHUMATh YPOBEHb
HaNpPsKeHUs MIPOMOPIMOHANIBHEIA TOKY IPOTEKAIIEeMy Yepe3 MOTOP, @ 3HaYUT KOHTPOIUPOBATh
CUJIy Harpy3Ku IIPUJIOKEHHOU K MOTODY.

- «R IS» - Brixop coctosgHus npaBoro mieda H-mocra (qum U2).

BriBop sBnsieTcs Garom ommbOKY (€CTM OHA €CTh), KHa4e C 9TOr0 BHIX0Ja MOXKHO CHAMAaTh YPOBEHD
HaNpPsSKEeHUS MPOIIOPIMOHANIBHEINA TOKY ITPOTEKAIIEMY Yepe3 MOTOP, @ 3HAaYUT KOHTPOIUPOBATh
CUJTy Harpy3Ku IIPUJIOKEHHOU K MOTODY.

- «L EN» - Bxop pa3pelienus padotsl ieBoro mieda H-mocrta (vum U3).

Copoc B 0 - oTKIII0OYaET BLIXO[ MOTOPa «M-» (IIepeBOOUT €T0 B COCTOSTHHE BEICOKOT'O MMIIEaHCa).
YcraHoBKa B 1 - pa3pemiaeT paboTy BeIxofa MOTopa «M-»,

- «R_EN» - Bxop pa3pemenus paboTsl ipaBoro mieda H-mocta (yun U2).

Copoc B 0 - OTKTI0YaeT BEIXO MOTOPa «M+» (IIEpeBOOUT €r0 B COCTOSTHHE BEICOKOTO MMITeIaHCa).
YcraHoBKa B 1 - pa3pemraeT paboTy BeIxoma MoTOpa «M+»,

- «L. PWM» - Bxop yCcTaHOBKY ITOTEHLIMANa Ha BEIXOHe 1eBoro mneda H-mocrta (uun U3).

Copoc B 0 - ycTaHaBNHUBaeT Ha BeIxole «M-» IIOTEHIMAT BHIBOOA «S-».

YcraHoBKa B 1 - ycTaHaBIMBAaET Ha Bhxofe «M-» IOTEHLIMAN BEIBOZA «S+».

YcTaHOBKa MOTEHIMAN0B «S+» UMK «S-» Ha BeIXOAe «M-» BO3MOXKHa TOIHKO €C/IM YCTaHOBIeHa 1 Ha
Bxome «L. EN».

- «\R_ PWM>» - Bxop ycTaHOBKY ITOTEHILIMAIa Ha BEIXOAe paBoro nneda H-mocta (uun U2).

Copoc B 0 - ycTaHaBNIUBaeT Ha BeIXxoAe «M+» MOTEHIMAN BEIBOIA «S-».

YcraHoBKa B 1 - ycTaHaBIKBaeT Ha BeIxoAe «M+» IOTeHIaI BEIBOAA «S+».

YcTaHOBKa MOTEHIMAN0B «S+» UMK «S-» Ha BeIXofe «M+» BO3MOXKHa TOJIBKO €ClK YyCTaHOBJIeHa 1 Ha
Bxome «R EN»

IMogkaroyeHHe apauBepa

[IBUTATENDb IONKIIIOYAETCS K BEIBOOAM «M+» u «M-» KjIeMMHHUKA.

Hampsxenue nutanus gpuratens (5,5 - 27,5 B mOCTOSTHHOTO TOKa) IIOMAETCS Ha BBIBOMBI «S+»
1 «S-» KIIeMMHUKA.

HanpsixkeHre nTuTaHUS JTIOTUYECKOM YacTH (5 B MOCTOSHHOIO TOKa) MOOAETCS Ha BHIBOMH «VCC»
1 «GND».

e [IpaliBepoM MOXKHO yIPaB/IATh 110 2, 3, UIU 4 IpoBOOaMm:

IMogkaoyeHue apauBepa MoTopa K Arduino mo 2 nmposogaMm:

BriBoge! «L. EN» u «R_EN» ipaliBepa CoOefUHSIOTCS OPYT C APYTOM U IOAKII0YalTCcs K «Vce» (He
y4aCTBYIOT B YIIPaBJIEHUN).

BriBoz «L. PWM» nopkniogaeTcs K m006oMy BeIBORY Arduino nogpepxkuatomemy ITHM.

BriBog «R PWM» mopkmiodaeTcs K nro6oMy BeiBoay Arduino mopnepaxkusatoiemy [HIMM.
VnpasieHHue aIpaHBepoM MOTOpa 1Mo 2 MPOBOIAM:

[BUKeHNe BIIEPEN C PeryaupoBKoi ckopocTu: «L PWM» = 0, «R PWM» = [IIUM (uem Brie [HIM
TEM BBHILIIE CKOPOCTb).

[IBUkKeHMe BIEPEN C PeryaupoBKou ckopocTu: «L. PWM» = [IIUM, «R PWM» = 1 (dem Brine HIUM
TeM HUKE CKOPOCTD).

[IBUXKeHUe Ha3af C peryaupoBkou ckopoctu: «L, PWM» = IIIUM, «R PWM» = 0 (uem Brie [IITUM
TEeM BBIIIIe CKOPOCTD).

[IBUXeHUe Ha3a[ C peryaupoBkKou ckopoct: «<L. PWM» = 1, «<R PWM» = IIIUM (uewm Brite [IIUM
TeM HUXKE CKOPOCTH).

Topmoxerue: «L. PWM» = «<R PWM» = 0 unu 1 (MakcuManbHOE TOPMOXKEHUE).

IIpeuMmyniecTBa ¥ HEJOCTAaTKH CXeMbI yIIpaBJI€HHs IO 2 IPOBOJaM:

fIBHOE IPEenMyIIeCTBO CXEMEI - MUHUMAaJIbHOEe KOJIMYEeCTBO 3aeCTBOBaHHEIX BEIBOLOB Arduino.



Tak kak Ha Bxopax «L. EN» u «R EN» noCTOsIHHO yCcTaHOBJIeHa 1 (0OHU IOAKIIIOUYEHH K «VCC»),
3HAUYUT BHIXOOBI MOTOpPa «M+» u «M-» He IIepexofisiT B COCTOSTHHE BHICOKOTO UMIlefaHca (He
OTKJIIOYAIOTCS), CIIef0BaTEIbHO, MOKHO OCYILIECTBJIATh TOPMOXKEHKNE CKOPOCTHIO (YMEHBIIEHNE
CKOPOCTH IIPUBOOUT K TOPMOKEHHUI0). ITO-Ke (HaKT MOKHO OTHECTH U K HEJOCTaTKaM CXEMEHI, TaK KakK
B Hell Heb3s 0CBOOOAUTEL MOTOP, Ha €ro BeiBofax «M+» U «M-» Bcerga yCTaHOBJIEHH IIOTEHIUATIbI
«S+» u/unm «S-».

INogkaoyeHue apauBepa MoTopa K Arduino mo 3 mpoBogam:

BriBopbl «L. EN» u «R_EN» gpaiiBepa COeOUHSIOTCS APYT C APYTOM M IOOK/II0OHAIOTCS K JII000My
BeIBOY Arduino moppepzxkuBatoiieMmy HTUM.

BriBop «L. PWM» mopkniogaeTcs K m000My BeIBORY Arduino.

BriBog «R PWM» mopkmodaeTcs K ar000My BeiBoay Arduino.

YupagpieHue apadBepoM MOTOpa o 3 MpoBoaaM:

[IBUKeHMEe BIIEPEN C PEryIupoBKoM cKopocTu: «L. PWM» = 0, «R PWM» = 1, «<EN» = [IIUM (ueM
Bhimie [IIM TeM BEIllIE CKOPOCTH).

[IBukeHMe Ha3af C peryaupoBKou ckopocTtu: «<L PWM» = 1, «R PWM» = 0, «<EN» = [IIUM (uem
Bhimie IITM TeM BEIIIE CKOPOCTB).

CBobopHoe Bpaiienue: «L. PWM» u «<R PWM» He nuMeioT 3HaueHus, «<EN» = 0 (MOTOp 2/IeKTpUYEeCKHU
OTKJIIOYEH).

Topmoxenue: «<L. PWM» = «R PWM» = 0 unu 1, «<EN» = [IIUM (4em Brime [IIMM TeM cunbHee
TOPMOJKEHUE).

IIpeuMmyniecTBa ¥ HeZOCTAaTKH CXeMbI yIIpaBJIeHHs 0 3 IpoBoJaM:

He cMmoTps Ha OosbIllee KOIMYECTBO IIPOBOMOB, CXeMa yIpaBIeHUs BHITIAAUT npoile: «L. PWM» u
«R PWM» ynpaBnsioT HanpasieHueM, a «<EN» ckopocTeio. Ecnu Ha Bxomax «L PWM» u «R PWM»
OIVHAaKOBBIM JIOTUYECKUN YPOBEHD, TO «EN» ylpaBisgeT TOPMOXKEHUEM.

EcTbh BO3MOKHOCTb PETYIUPOBaTh YPOBEHb TOPMOKeHus pu nomoru [IINM 6e3 momauu
HalpskKeHUs (Pa3HOCTH MOTEHINANIO0B) Ha IBUTaTEb.

[Tpu nopgaue morudeckoro 0 Ha Bxom «EN», MOTOpD 3JIEKTPUYECKH OTKJIIOUAETCS OT CXEMBL.
Hanpumep, ecnu ypaBisseMoe MOTOPOM YCTPOUCTBO CTOUT Ha FOpPKe U Ha Bcex Bxomax «L. PWM»,
«R PWM» u «EN» ycTaHOBNIeHa 1, To OHO HUKYZla He IOoefleT, HO CTOUT cOpocuts B 0 ypOBEHb Ha
Bxozie «EN», Kak MOTOpP 0CBOGOUTCST U YCTPOUCTBO CKATUTCS C TOPKH. Ellle OMHUM IIPUMEPOM MOKET
OBITH 9KOHOMUS 37IEKTPO3HEPTUM: TI0CIIe IOCTUXKEHUS TpeOyeMor CKOPOCTH, cOpachiBaeM YPOBEHB Ha
Bxonie «EN» B cocTosgHue nmorudeckoro 0 u yCTpoiicTBO OyHeT MPOmoIKaTh ABUKEHNE IT0 NHEPIUH,
majee yCcTaHaBNIMBaeM Ha Bxome «EN» nmorudeckyio 1, HabupaeM CKOPOCTh ¥ CHOBa cOpachiBaeM B 0.
K HegocTaTKaM CXeMbl IOAK/II0YEHUS 10 3 IPOBOAAM MOXKHO OTHECTH TO, YTO B CXeMe He
IIPEAyCMOTPEHO TOPMOXKEHUE CKOPOCTHIO.

IMogkToueHue aApaiBepa MoTopa K Arduino mo 4 mpoBogam:

BriBomnr «L. EN», «R_ EN», «L. PWM» u «R PWM» nopkinodatoTcsa K BeiBogaM Arduino
nopnepxkuBatouM [IIMM (vHaye 1enecoobpa3Hee UCIOIb30BATh CXEMY C 2 UK 3 TPOBOOAMH).
YupaBieHue apaiiBepoM MOTOpa 1o 4 mpoBogaM:

B Takoi cxeMe MOXKHO OCYIIECTBIISITh yIIPaBIeHUe 110 JTI000MYy M3 PAaCCMOTPEHHBIX PaHee BapHaHTOB
yIIpaBIeHUS, TePEKITI0YasiCh C OMHOM CXeMHI Ha OPYTYIO [0 Mepe He0OXOIUMOCTH.

I[IpeumyniecTBa M HEJOCTATKH CXeMbl yIIpaB/IeHH 110 4 MpoBoOgaM:

ITOCTOMHCTBO CXEMBHI 3aK/II0YaeTCsI B €€ YHUBEPCATbHOCTH, MOXKHO HCII0JIb30BaTh JOCTOMHCTBA OBYX
IPEeIBIOYIINX CXeM ¥ U30aBUTLCS OT UX HEOOCTATKOB.

SIBHBIN HEIOCTATOK CXEMEHl - MaKCHMaJIbHOEe KOJIUYEeCTBO 3aelCTBOBAHHEIX BEIBOOOB Arduino.

ITuranue

e Hamnpsixkenue nutanus asuratens (5,5 - 27,5 B MOCTOSTHHOTr0 TOKa) IMTOOAETCS Ha BHIBOOBI «S+»
U «S-» KJIeMMHHUKA.
e HanpsixkeHre IUTaHUS JIOTUYECKOM YacTH (5 B MOCTOSHHOIO TOKa) MOOAETCS Ha BHIBOMH «VCC»



1 «GND».
ITogpoOHee o mpaiBepe

IpaiiBep mocTpoeH Ha 0a3e H-MocTa cOGpaHHOTr0 U3 ABYX IMOTYMOCTOB Ha uunax BTS7960. Yumsl
BTS7960 nopmepxwusatT IIUM mo 25 kI'n (Hanpumep, y Arduino UNO ugactota IIMM Bcero 0,5 k['1)
1 cHaOXeHbl CXeMaMU 3allUTH OT KOPOTKOTO 3aMbIKaHUS, IIeperpeBa, lepeHanpsixkeHus (Ha BHIBOaX
KIeMMHHUKa S+ U S-) ¥ majeHus: HanpsxKeHus HUxKe 5,5 B (Ha BeIBogax KJleMMHHKa S+ u S-). Yums
BTS7960 umeroT BEIBOA, COCTOSIHUA «IS» HampsKeHUe Ha KOTOPOM MEHSEeTCS IPONOPLUOHATIBEHO TOKY
IIPOTEKAIIEeMy Yyepe3 OBUTaTellb (YTO IT03BOJISIET OIPeNe/uTh, KaKyl Harpy3Ky UCILITHIBAET
[IBUTATeJhb), @ B ClIy4ae oOHapyXKeHus ommboK, BEIBOJ «IS» paboTaeT Kak ¢rar o0HapyKeHus
omunOKY yCTaHABIUBASCh B JIoru4deckylo «1». Ha nate BeiBogwl yunoB «IS» mpuxatel K GND uepe3
conportusnerre 10 kOM u nmopkmodeHsl K BeixogaM mnatel «L IS» u «R IS». Ha nnate mpaiiBepa
yCTaHOBJIEH IMMHHEIN popMupoBaTeb Ha 6a3e unna 74HC244 KoTophil 00eclieyrnBaeT pa3Bsa3Ky
JIOTUYECKUX YPOBHEW YIIPABIAIIUX CUrHaoB Mexay BxogaMu «L EN», «R EN», «L. PWM»,

«R PWM» u Bxogamu uyunos BTS7960. brnaromaps Hanu4uio MIMHHOTO (OPMUPOBATENS YIPABIATh
OpavBepoOM MOXKHO JIOTUYEeCKUMHU YPOBHAMU Kak 3,3 B, Tak u 5 B 10ruKu.

IIpumepsi

YnpaBieHue IpaHBepoM MOTOpa
B npuBen€HHOM CKeTUe UCIIOIb3YETCSI CXeMa YIIpaBieHus IpaiiBepoM 1o 3 mpoBogaM. Homepa
BHIBOJIOB Arduino Ha3Ha4alTCs B TPEX IEPBHEIX CTPOKaX CKeTYa.

const uint8 t EN = 3; // Ne BBIBofa Arduino K KOTOpoMy IOAKJII0o4YeHH BXoak! ApaiiBepa L EN u R EN.
MoxHo yka3aTh /1060 BeBog Arduino mogmepxkuBatomuii [IIIHMM.

const uint8 t L PWM = 4; // Ne BeIBoma Arduino K KOTOpOMY IOAKIIIOYEH BXO[ ApauBepa L PWM.
MoxHO0 yKa3aTh 11000# BeIBOf Arduino, Kak 11udpoBoii, TakK 1 aHAIOTOBHIH.

const uint8 t R PWM = 5; // Ne BEIBofia Arduino K KOTOpoMYy IOAKIIIOYEH BXOH paiiBepa R PWM.
MoxHo yKa3aTh 11000# BEIBOA Arduino, Kak 1udpoBoii, TaK 1 aHAIOTOBHIH.

void setup(){

pinMode(EN, OUTPUT); // Kordurypupyewm BriBog EN kak Beixop (Beixon Arduino, BXof gpaiiBepa)
pinMode(L_ PWM, OUTPUT); // Kordurypupyem BriBog L. PWM kak Brixop (Berxon Arduino, BXof
OopaiiBepa)

pinMode(R PWM, OUTPUT); // Koudpurypupyem BeiBog R PWM kak Brixop (Beixog Arduino, BXof
apaiiBepa)

}

void loop() {

/| IBuxenue Bnepen Ha 50% CKOpPOCTH:

digitalWrite(L PWM, LOW ); // VcTaHaBmuBaeM norudeckuii 0 Ha Bxofe mpaiiBepa L. PWM, 3HAYHUT
Ha BHIXOfle fpaiiBepa M- OymeT yCcTaHOBIIEH IIOTEHIMAN S-

digitalWrite(R PWM, HIGH); // YcTaHaBnuBaeM norudeckyio 1 Ha Bxope gpaiiBepa R PWM, 3nauut
Ha BHIXOJle fpaiiBepa M+ OyZmeT yCcTaHOBJIEH IOTeHUXaN S+

analogWrite (EN, 127 ); // YcranaBnuBaeMm 50% [IIMM Ha Bxomax mpaiiBepa L EN u R EN, 310
CKOPOCTh, MOXKHO ycTaHoBUTE 0T 0 (0%) mo 255 (100%).

delay(3000); // ZKpém 3 cekyupgsl. [IIMM u norudeckue YpoBHU OCTaHyTCS 0€3 U3MEeHEeHUM, 3HAUUT
MOTOP MPOIOIKUT BpallaThCS C YKa3aHHOM CKOPOCTHIO ¥ HaIllpaBIEHUEM.

/] OBuxenue Bruepen Ha 100% ckopocCTu:

digitalWrite(L PWM, LOW ); // YcranaBnuBaeM norudeckuit 0 Ha Bxope gpaiBepa L PWM, 3Hauut
Ha BHIXOfIe fpaiiBepa M- GymeT yCTaHOBIIEH IIOTEHIMAN S-

digitalWrite(R PWM, HIGH); // YcTaHaBnuBaeM norudeckyio 1 Ha Bxope apaiiBepa R PWM, 3Hauut
Ha BHIXOfle paiiBepa M+ OygeT yCcTaHOBJIEH MOTeHIMA S+



analogWrite (EN, 255 ); // YcranaBnuBaeM 100% 1M nHa Bxopax gpavBepa L EN u R EN, 3To
ckopocTs. Ecnu ycTaHaBnuBaeMoe 3HaueHue 255, To PyHKINIO MOXKHO 3aMeHUTh Ha digitalWrite(EN,
HIGH);

delay(3000); // ZKném 3 cekyunsl. [IIMM u noruyeckue YpoBHU OCTaHyTCs 0€3 U3MEeHEeHUM, 3HAUUT
MOTOP IIPOJOJIZKUT BpaIlaThCs C yKa3aHHOM CKOPOCTHIO U HallpaBJIeHUEM.

// CBoGomHOE BpallleHUE:

digitalWrite(EN, LOW ); // YcranaBnuBaeM nmorudeckuii 0 Ha Bxomax apaiiBepa L EN u R EN, 3Hauur
BBIXOOBI M+ 1 M- mepedayT B COCTOSIHME BBICOKOTO UMIIEaHCa ¥ MOTOP OyHeT 3JIeKTPUYECKH
OTKJIIOYEH.

delay(3000); // Knem 3 cekyHpsl. Jlornueckue ypoBHH Ha Bxofax gpaiiBepa L PWM u R PWM =we
MMeIOT 3HaYeHUs (MOTYT ObITh TIOOBIMHU).

/| IBuxenue Ha3ad Ha 50% CKOpoCTH:

digitalWrite(L PWM, HIGH); // YcTraHnaBnuBaeM norudeckyio 1 Ha Bxopme gpaiiBepa L PWM, 3Hauut
Ha BEIXOfIe mpaiiBepa M- GymeT yCTaHOBIIEH IIOTEHIUAI S+

digitalWrite(R_ PWM, LOW ); // YcranaBnuBaeM jorudeckuii 0 Ha Bxome mpaiiBepa R PWM, 3Hayut
Ha BBIXOfle fipaiiBepa M+ OymeT yCcTaHOBJIEH IOTEHIMAN S-

analogWrite (EN, 127 ); // YcraHnaBnuBaeM 50% IIIMM Ha Bxogax mgpaiiBepa L EN u R EN, aTo
CKOPOCTh, MOKHO yCcTaHOBUTH OT 0 (0%) mo 255 (100%).

delay(3000); // 2Kném 3 cexynpbt. [IIM u moruyeckue ypoBHU OCTAHYTCS 0€3 M3MEHEHUW, 3HAUUT
MOTOP IIPOJOJIZKUT BPALIAaThCs C YKa3aHHOM CKOPOCTBIO U HAllpaBJIEHUEM.

// IBuxenve Hazanm Ha 100% ckopocTu:

digitalWrite(L. PWM, HIGH); // YcranaBnuBaeM norudeckyio 1 Ha Bxome mpaiiBepa L. PWM, 3HauuT
Ha BHIXOfle ApaiiBepa M- OymeT yCTaHOBIIEH IOTeHIMaN S+

digitalWrite(R PWM, LOW ); // VcTanaBnuBaeM norudeckui 0 Ha Bxofe gpariBepa R PWM, 3Hauut
Ha BEIXO[Ie mpaiiBepa M+ OymeT yCTAHOBJIEH MOTEHIHAN S-

digitalWrite(EN, HIGH); // OTa pyHKUKS BEIIOIHUT Te e OelcTBUA 4To U pyHKuus analogWrite(EN,
255);

delay(3000); // ZKgém 3 cekyHOwl. Jloruyeckue YPOBHU OCTaHYTCs 0e3 U3MeHeHHM, 3HaUUT MOTOP
IIPOMOJIKUT BpPaIlaThCs C YKa3aHHOW CKOPOCTHIO U HAllPaBIIEHUEM.

/| Topmoxenue ¢ cunout 50%:

digitalWrite(L PWM, HIGH); // YcTraHnaBnuBaeM I0ru4ecKyro 1, HO MOXKXHO YCT@HOBUTH U JIOTUYECKUU
0, rmaBHOe uTO OBl yPOBHU Ha Bxofax npaiiepa L PWM u R PWM cosnagany.

digitalWrite(R PWM, HIGH); // YcTaHaBnuBaeM n0rudeckyto 1, HO MOXKHO YCTaHOBUTD U JIOTUYECKUY
0, rmaBHOe 4TO OBl YPOBHU Ha Bxonax gpairBepa L PWM u R PWM coBnaganu.

analogWrite (EN, 127 ); // YcTranaBnuBaeMm 50% IIMM Ha Bxogax gpaiiBepa L EN u R EN, aTo cuna
TOPMOXKeHU s, MOKHO ycTaHOBUTH OT 0 (0%) mo 255 (100%).

delay(3000); // 2Kném 3 cekyH[HL. 3a 3TO BPEMSI MOTOP OCTaHOBHTCS.

}



